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     Řídící systém pro vyhrnovací lopatu
                           Omega
                         FASLL.02
Pokyny k montáži a servisu.
Výrobce: Telstra s.r.o
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II.Instalace zařízení. obr.1,2,3
    Technické údaje

Jmenovité napájecí napětí


            3/N/PE/230V/400V-50Hz

Váha






6 kg

Krytí






skříň IP54

Příkon celkový


                                   1.2kW

Jmenovitý proud                                                              2.5A

Ochrana                              samočinným odpojením od zdroje , pospojení , SELV

      Rozměry silové skříně                                   VxŠxH: 300x380x120 mm

      Rozměry řídící jednotky RP1                        VxŠxH: 171x120x55  mm

  Umístění zařízení

  Zařízení se umisťuje na stěnu poblíž pohonné jednotky do výšky 1.5m nad úroveň podlahy.

 Montáž zařízení

     Otvory pro instalaci vyvrtejte do spodní stěny skříně.Šrouby , kterými je ovládací panel

 připevněn na stěnu , utěsněte vodotěsně silikonovým tmelem.

Pracovní prostředí zařízení

AB5-  prostory chráněné před atmosférickými vlivy, s regulací teploty   vlhkosti (teplota okolního vzduchu +5 až +40 oC, relativní vlhkost 5 až 85 %)




AD4 – výskyt vody – stříkající voda




AE3 – prašnost lehká

AF3 – výskyt korozivních nebo znečišťujících látek-             





náhodný




BA4 – Přístupné poučeným osobám




BC3 – kontakt osob s potenciálem země častý

Zařízení je určeno do prostředí bez významných zhoršujících               

elektromagnetických vlivů definovaných ČNS EN 50082-1.


Zařízení se nesmí používat ve výbušném prostředí.

      Připojuje se těmito kabely:
      a) WC1 silovým kabelem ke svorkám U,V,W,N,PE – přívod z rozvaděče objektu.                          

           Kabel: 5C x 1.5  (3/N/PE/400V)
      b) WC3 silovým kabelem ke svorkám  U/V , V/U , W1 , PE – motor pohonu
           Kabel: 4Bx1.5  (3/PE/400V)
      c) WC4 silovým kabelem ke svorkám  U1,N,PE – ventil vody

           Kabel: 3Cx1.5  (1/PE/400V)

      d) WC2 - Je nutné provést pospojení Cu vodičem 6mm²
          Vodič: Zelenožlutý vodič CY1x6 
       e) WA1 – kabel k spínačům K1 až K5
          Kabel: 6x 0.75  ( 24V/0.5A)
       f) WA2 – teplotní čidlo – je součástí dodávky
           Kabel:3 x 0.75  ( 5V/=0.1A)

         Postup:

         Vypni rozvaděč objektu , který napájí  kabel WC1 k FASLL.
          Zabezpeč rozvaděč objektu proti zapnutí druhou osobou.

          Ujisti se , že kabelem WC1 nepřichází napětí.

          Vybij zbytkový náboj přívodního kabelu WC1.

          Ujisti se , že hlavní vypínač zařízení je vypnut.

          Proveď pospojení WC2.

          Připoj kabely.
          Proveď revizi dle ČSN 33 1500.

          Zapni rozvaděč objektu a hlavní vypínač.

          Nastav parametry zařízení.

          Odzkoušej zařízení.

          Zaškol obsluhu.

III. popis elektrického zapojení.
Elektroinstalace zařízení sestává ze dvou krabic. obr.2
1. Řídící jednotka    RP1.
Je umístěna nalevo od silové krabice.Je k ní připojena kabelem který je
součástí dodávky.

Krabice obsahuje:

a) Deska elektroniky  MONITOR s programem LOP06G.HEX
            c) Fóliová klávesnice  HT1451 12 32

            d) Displej                    EL1602
2. Silová krabice.

Krabice obsahuje:
a) Transformátor                                                           9704207
b) Modul zdroje                                                            TEL_ZE

c) Modul spínání alarmu                                               Z2T
d) Modul  testující proud motoru pohonu                      TEST_I
e)  Stykače motorů                                                         LK1C0610BD  
f)  Motorový sp.                                                             GZ1-M08
h) Svorkovnici                                                               RSA4
i)  Relé spínající ventil vody                                         MZPA 00248

j)  Telefon GSM                                                            TC35

k) Modul svorek                                                            SVOR_B

            l)  Hlavní vypínač                                                          VCF2-IP65

Popis desky MONITOR.  obr.7,4
Deska obsahuje program  (LOP06G.HEX    06 je verze programu)kterým
řídí  proces vyhrnování.
Na pravé straně desky jsou svorky log.vstupů I1 až I2. (0-24V/DC)
I1 konc.spínač polohy K1 - rozpínací
I2                                 K2 - rozpínací
I3                                 K3A,K3B v sérii – napínáky - rozpínací
I4                                 K5 – parkování   - rozpínací
I5   z modulu TEST_I                       
I6  K4 - prokluz
I7 
I8 Přídavné kontakty motorového spouštěče.
Polaritu těchto vstupů lze nastavit na P i N.

V tomto zařízení je nutno konf. propojky  KO5,KO6  nastavit na N.! ! !

To znamená že jsou vstupy aktivní pokud je sepneme proti svorce G.(GND)

C1,+5V,G – teplotní čidlo SMT160
Na spodní straně desky jsou svorky výstupů.

OU1 – Stykač pohonné jednotky - tam
OU2 – Stykač pohonné jednotky - sem
OU3 – Alarm – modul Z2T – J1
OU4 – Ventil vody – relé..
OU5 – 
OU6 – 
OU7 –
OU8 –

OU9 –
OU10- 
OU11-

OU12- 
Svorky připojení zdroje:
G,+24V -  deska pracuje od 17V do 30V/DC
Napravo od procesoru IO1 je konf. propojka KO4.
Pokud je tato propojka umístěna nahoře musí být program umístěn v procesoru.
Přepnutím propojky dolu čte procesor program z IO2.(AT29C512)

Všechny funkce této desky je možno otestovat  programem pod klávesou  F2.
Popis modulu TEST_I.  obr.06

Modul TEST_I  obsahuje proudový transformátor , který snímá proud do motoru
pohonu.Svorky XX1 a XX2.
V pravém spodním rohu je trimr kterým se nastavuje mezní proud na který má
modul reagovat. Při překročení tohoto proudu se sepne výstup N který je připojen
do desky MONITOR.Na svorku +UI se připojuje napětí +24V/0.1A.
Popis modulu Z2T.  obr.1.

       Modul zajišťuje napájení a jištění alarmu.
 Vstupní svorky J1,2 spínají výstupy T1,2 – polarita N.
 Ke svorkám UX a G se připojuje zdroj 24V/3A.
IV    Klávesa F2  -  test jednotlivých částí zařízení (servis).

       Po jednotlivých obrazovkách testu se přepínejte šipkami.( ↑  a  ↓  )

       Pro odchod z testu použijte klávesu STOP.

       HESLO_TEST

           Test sepnutí stykače pohonu  směrem vpřed (deska MONITOR  OU1)

	  Test OUT  a  IN

	  OU1 mot.tam START


            Zmačknutím klávesy 0  motor spouštíme a zastavujeme.

           Test sepnutí stykače pohonu směrem vzad (deska MONITOR  OU2)

	  Test OUT  a  IN

	  OU2 mot.sem START


            Zmačknutím klávesy 0  motor spouštíme a zastavujeme.

           Test sepnutí alarmu (deska MONITOR  OU3)

	  Test OUT  a  IN

	  OU3 ALARM START


            Zmačknutím klávesy 0  alarm ovládáme.

           Test sepnutí ventilu vody (deska MONITOR  OU4)

	  Test OUT  a  IN

	  OU4 VODA  START


            Zmačknutím klávesy 0  ventil spínáme.

           Test logických vstupů.

	  Test OUT  a  IN

	  VstupK  12345  MS    


           I1 -  snímač K1 koncové polohy lopaty – směr SEM

           I2 -  snímač K2 koncové polohy lopaty – směr TAM

           I3 -  snímač K3A,B  napínáků.

           I4 -  snímač K5 střední polohy lopaty

           I5 -  TEST_I  vstup překročení proudu motoru.

           I6 -  snímač K4 pohybu lana

           I7 -  

           I8 -  test sepnutého motorového spouštěče. MS

           Test teplotního čidla na vstupu C1.

	  Test OUT  a  IN

	  Vstup C1->     22C  


Pokud je čidlo vadné displej ukazuje:

„Vstup C1- ErrC   GND“ – vstup C1 spojen s G.

„Vstup C1- ErrC“  +5V “– vstup C1 spojen s +5V.

F3 – nastavení automatického startu.

        Automaticky lze startovat jeden program.

        1) LOPATA.

        2) Blokování času.   NIC

	  1 Start: 12-36    DAL

	  Program: LOPATA


  V levém horním rohu je číslo startovacího času. 

   Číselnou klávesnicí zadáme čas startu a klávesou F3 vybereme

   který program se má nastartovat.

   Pokud vybereme „Nic“ nebude se startovat žádný program.

         Na další startovací čas (max.32) se přepneme šipkami. ( ↑  a  ↓  )

   Parametry tohoto vybraného programu volíme klávesou F4.

F6 – nastavení datumu a zablokování pro neplatiče.

	  Dnes je   15 05 07

	  Lopata.lan.  13-55


Po dalším zmačknutí F6. jste dotázáni na HESLO_DATUM.

Zadejte heslo a zmačkněte ENTER.

      Nastavte dnešní datum.   

	  Dnes je  dd mm rr

	   Zadej datum.


     F6.

         Zde nastavte datum při kterém se zařízení zablokuje.

         Pokud nastavíte samé nuly blokování je vyřazeno.

	  Blok      13  06   07

	   Datum blokování


Zařízení se zablokuje 13 června 2007.

F6

      Zadání HESLO_UŽIVATELE.     

	  Nové heslo : 1234

	  Zákaznické heslo.


Po potvrzení hesla použijte ENTER.Pokud zmačknete F6. Zůstává

heslo staré.

CONT. – odblokování zařízení.

Zařízení lze odblokovat  použitím HESLO_UŽIVATELE nebo HESLO_DATUM.

	    Zadej heslo :

	    ? HESLO ?


Po zadání hesla zmačkni ENTER.

Pokud je heslo správné.

	            Zařízení

	      J e odblokováno.


 Klávesa  9  - počet startů lopaty.

	     Počet startů

	     lopaty      00123x


Klávesou 0 se tento údaj vynuluje.Heslo 1379.

ENTER – zprávy.

           Stisknutím klávesy ENTER si můžeme přečíst zprávy o průběhu programů.

           Po jednotlivých zprávách se přepínejte šipkami.( ↑  a  ↓  )

           Pokud žádné zprávy nejsou.        

	        ! Bez  zpráv   !

	   


           Lano prokluzovalo.    

	        ! Prokluz lana!

	   


           Program neproběhl.

	    Akce 14-34 neproběhla.

	   


     Zpráva že program ,který měl být nastartován 14-34 neproběhl.

     Výpadek el.proudu.

           Povolené lano

	        ! Povolené lano!

	   


           K5 – střed stáje.

	        ! Nenalezen K5!

	   


    V parametru  11  (F4) je nastaveno ANO  ale při běhu lopata na K5

    nenarazila.

    Parametr 11 se po této zprávě nastaví na NE.

    SMS:K5 nenalezen.

           K5 – střed stáje.

	      K5 stále rozepnut.

	   


     V parametru  11  (F4) je nastaveno ANO  ale při běhu lopata na K5

     narazila 10 sec po sepnutí K1.

     K5 je vadný nebo není přítomen.

     SMS:K5 nepritomen.

Hlášení závažných závad.

Pokud vznikne závažná závada kvůli které nelze pokračovat v provádění

programu , zařízení se zastaví a na displeji se zobrazí:

            Přetížení motoru.

	   Přetížení motoru

	   vypadlý mot.sp.


     Možné příčiny této poruchy:

       a) Větší proudový odběr motoru než na který je nastaven motorový spouštěč.

            Stop klávesou STOP.

	   !STOP za chodu !

	   !   klávesnicí       !


          Obsluha zmačkla klávesu STOP.

             Prokluz lana   par.9 (F4)

	    !  STOP     K4 !

	    ! Prokluz lana !


             Napínáky.

	    !  STOP    K3A,B !

	    ! Povolené lano !


            Reálný čas se zastavil.

	  Nejdou hodiny!

	   Baterie.


    Vnitřní hodiny se zastavily.Zkontroluj baterii.Požadované napětí baterie je  alespoň  

    2.5V.

Hlášení poruch na mobilní telefon – GSM.

	  Farmtec Tábor GSM

	  Lopata lan.      12-20


Po zapnutí ,zařízení testuje přítomnost modulu GSM.Pokud se modul ohlásí,

zobrazí se vedle slova Tábor i zkratka GSM.

Potom můžeme klávesou 7 nastavit parametry posílání zpráv.

Klávesa 7 – nastavení a test GSM.

          Po jednotlivých položkách se přepínejte šipkami.( ↑  a  ↓  )

	  Počet odesl.SMS

	   13


  13 odeslaných SMS zpráv.Tento údaj se nuluje klávesou 0.

	  Tel.čísla.

	  1: 666777999


     Zpráva se může odeslat na 4 čísla , které jsou zadány v tomto parametru.

     K zobrazení a nastavení dalších čísel použijte F3.

     Pokud si nepřejete používat některé číslo , musíte jej celé vynulovat.

	  číslo zařízení

	  č:034


     Pro identifikaci se zařízení hlásí názvem a číslem zařízení.

	  Síla signálu:

	   78%


     Měření síly signálu pro nejlepší umístění antény.

	  Pošli test.  SMS

	  START


     Po zmačknutí klávesy START se odešle zkušební zpráva na nastavená čísla.

     Zkušební zpráva:  Lopata034:Zdravi te lopata!


                                                              Zpráva kterou zařízení posílá.

                                                              Číslo zařízení.

                                                              Název zařízení. 

Displej při nastavení různých parametrů.

	  Farmtec Tábor GSM

	  Lopata lan.   12-56


     Nehlídá se teplota ani interval.

     Modul GSM přítomen.

	  Farmtec Tábor GSM

	  Lopata   12C   12-56


 Teplota se hlídá ale je vyšší než teplota nastavená. (F4 par.3)

	  Farmtec Tábor GSM

	  I.015m  02C   12-56


   Teplota prostoru je nižší než teplota nastavená a proto je nastartován interval 12min.

   (F4 par.4)

	  Farmtec Tábor GSM

	  I.015m  ErC   12-56


Závada teplotního čidla.   

Je nastartován interval 12min.(F4 par.4)

Příčiny startu lopaty.

    a) Ruční start – klávesou START:

    b) Start nastaveným časem F3.

    c) Teplota prostoru je nižší než teplota nastavená  uplynul interval T.

        (F4 par.4)

    d) Závada teplotního čidla  a uplynul interval T.

    e) Po zapnutí proudu , pokud byla lopata při výpadku v provozu.

Připomínky zasílejte na vyvoj@telstra.cz
Obrazová dokumentace:
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